A.4.1. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.

A.4.2. Liczba Srodkdéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami okre$lonymi
w dokumentacji projektowej i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa.

A.5. Wykonanie robot

A.5.1. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowg oraz za jakosé
zastosowanych materiatbw i wykonywanych rob6t, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, PZJ,
projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera.

A.5.2. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacii projektowej lub
przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

A.5.3. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

A.5.4. Sprawdzenie wytyczenia robét nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziainosci za ich doktadnosc.

A.6. Kontrola jakosci rob6t

A.6.1.1. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie programu zapewnienia jakosci, w ktérym
przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne
gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawieraé:
a) czes$¢ ogolng opisujacy:
— organizacjg¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia rob6t,
- bhp,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegéinych elementow
robot,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig robot,
b) cze$C€ szczegobtowy opisujaca dla kazdego asortymentu robét:
- wykaz metod, maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo- kontrolne,
— rodzaje i ilo$€ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
itp.,
- Sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkdéw przed utrata ich wiasciwosci w czasie transportu,
— sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

A.6.2. Zasady kontroli jako$ci rob6t

A.6.2.1. Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac
zatozong jakoS¢ rob6t.

A.6.2.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow.

A.6.4. Certyfikaty i deklaracje

A.6.4.1. Dopuszczone do uzycia zostang tylko te materiaty, ktore posiadajg:

a) Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i

dokumentow technicznych,

b) Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z Polskg Normg lub aprobatg techniczng, w przypadku
wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjq okreslong w pkt 1



